Algoritmo «enjambre de particulasy (1998)

> caso continuo
» buscamos minimo global de f
» f definida sobre

D
H [Tmin,ds Tmax,d)

d=1



Algoritmo «enjambre de particulasy (1998)

elementos:

» posicién de particula ¢ al instante ¢

xz(t) = (ﬂ?i,l(t), e 733¢,D(t))
» velocidad
Ui(t) = (1}1'71(75), ... ,’UZ‘,D(t))

» mejor posicién memorizada por la particula k hasta el
instante ¢

pi(t) = (pi(t),---,pi,p(t))

» indice de la particula que memoriza la mejor posicién de
todo el enjambre

g=g(t)e{l,...,n}
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parametros:
» tamafo del enjambre: n
» desplazamiento maximo en valor absoluto: vpy4x
» inercia (confianza en si): 0 < w < 1 (tipicamente 0,7)
» confianza cognitiva: ¢; > 1 (tipicamente 1,2)

» confianza social: ¢o > 1 (tipicamente ca = ¢1)
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inicializacién:
» para cada particula ¢ y cada dimensién d
> 2;4(0) = U(Tmin; Tmax)
> pi,d(0) = z;,4(0)
U(Zmin; Tmax) — T4,4(0)
2

> v;4(0) —
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desplazamiento:

>

>

>

para cada particula ¢ y cada dimensién d

vi,d(t+1) = wvia(t)+er [pia(t) —2iq(t)]+c2 [pg.a(t) —2ia(t)]
acotese v; 4(t + 1) entre tumax

zia(t+1) =2 q4(t) + v q(t)

confinese x; 4(t + 1) entre [ZTmin; Tmax)

si 2 q(t + 1) € {Zmin; Tmax}, entonces v; g(t +1) =0
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memorizacion:
» para cada particula ¢
> si flzi(t+1)] < flpi(t)], entonces p;(t + 1) = z;(t + 1)
» si no, entonces p;(t + 1) = p;(t)
> si flpi(t +1)] < flpg(t)], entonces g =1
> si no, g no cambia
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1teracion:
> repetir

» desplazamiento
> memorizaciéon

» hasta

» nimero méximo de iteraciones
» valor minimo alcanzado



